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(54) Bezeichnung: GROSSMANIPULATOR MIT SCHWINGUNGSDAMPFER

(57) Hauptanspruch: GroSmanipulator fiir Betonpumpen, mit
einem auf einem Gestell (11) angeordneten, vorzugswei-
se um eine vertikale Drehachse (13) drehbaren Mastbock
(21), mit einem aus mindestens drei Mastarmen (23 bis 27)
zusammengesetzten, als Betonverteilermast ausgebildeten,
eine Betonférderleitung tragenden Knickmast (22), welche
Mastarme (23 bis 27) um jeweils horizontale, zueinander
parallele Knickachsen (28 bis 32) paarweise gegenliber dem
benachbarten Mastbock (21) oder Mastarm (28 bis 26) mit-
tels je eines als Hydrozylinder ausgebildeten Antriebsaggre-
gats 34 bis 38) begrenzt verschwenkbar sind, mit einer vor-
zugsweise fernbedienbaren Steuereinrichtung (50, 62, 52)
fur die Mastbewegung mit Hilfe von den einzelnen Antriebs-
aggregaten (34 bis 38) zugeordneten Stellgliedern (68 bis
76), und mit Mitteln (82, 84, 86) zur Dampfung von mecha-
nischen Schwingungen im Knickmast (22), dadurch gekenn-
zeichnet, dass am bodenseitigen und stangenseitigen Ende
eines jeden Antriebsaggregates (34 bis 38) ein Drucksen-
sor (84, 86) zur Bestimmung einer von den mechanischen
Schwingungen des betreffenden Mastarms (23 bis 27) abge-
leiteten zeitabhangigen Messgréfe (Ap) angeordnet ist und
jedem Antriebsaggregat (34 bis 38) eine den Drucksenso-
ren (84, 86) nachgeordnete, ausgangsseitig an das zugeho-
rige Stellglied (68 bis 76) angeschlossene Auswerteeinheit
(82) zur Erzeugung eines Dampfungssignals zugeordnet ist,
die jeweils einen analogen oder digitalen Hochpassfilter (90,
92) enthalt, wobei jedem Hochpassfilter (90, 92) eine Bewer-
tungs- und Sicherheitsschaltung oder -algorithmus (93) zur
Einstellung des fiir die Schwingungsdampfung notwendigen
Verstarkungsgrads und zur Uberwachung der Bewegungs-
grenzwerte des jeweiligen Mastarms Uber eine Anschlags-
kontrolle nachgeordnet ist, die eingangsseitig mit den Aus-
gangssignalen, namlich den absoluten Druckwerten ps und
pb der beiden Drucksensoren (84, 86) beaufschlagt ist.



